.•esp@cenet - Document Bibliography and Abstract 



Page 1 of 1 



T mp.=controlled thread godet roller is adaptable to different needs 



Patent Number: 

Publication date: 

Inventor(s): 

Applicant(s): 

Requested 
Patent: 

Application 
Number: 

Priority Number 

(s): 

IPC 

Classification: 
EC 

Classification: 
Equivalents: 



DE1 9540905 
1996-05-15 

HASSELBERG MICHAEL (DE); NEHLER ANDREAS (DE); NEUMANN BERND (DE) 
BARMAG BARMER MASCHF (DE) 

□ DEI 9540905 
DEI 9951 040905 1 995 1 1 02 

DE19951040905 19951102; DE19944440129 19941110; DE19944444590 19941214- 
DE19951011502 19950329; DE19951011575 19950329 ^'^^^^'^^y" iya41214. 

D02J1/22; G01K13/08; G01K7/10 
D02J13/00D . G01K13/08 



Abstract 



A godet roller for heating and feeding thread has stationary and rotating components and a beatable cover 
Its temp, being measured by sensor issuing signals which are inductively transferred frSm a rSnq to a 
. ^=°':p°"^"* T^.^'^ *° ^ ^" electronic store is integrSlntolhe godet 

r2Lll^^"^^^^lT''^^^'^. ""'^ ^^"'P- sensor (16.1 to 16.4). is addressable via a data injut unit and 
readable via a data output unit. At least some of the signals from the signal chain between senso^ and 
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@ Galetteneinheit zum Heizen und Fordern von Faden 

@ Die Erfindung bazieht sich auf sine GaJettaneinheit 2tim 
Heizen und Fordern von Faden mit stationSren Bauteilen und 
rotierenden Bauteijen, zu denen ein beheizbarer Galatten- 
mantel gehort Die Temperatur das Gatattanmantels wird 
.. mittals Tamperaturfuhlern gemassan, wobei die Ausgangs- 
signala der Temperaturfuhler von einem rotierenden zu 
etnem statlonaren Bautei] Jnduktjv ubertragen warden. 
Die Galetteneinheit Ist mit einem eJektronischan Spaicher 
varaehen, der mit den Temparaturfuhlorn varbundan ist. Die 
von den Temperaturfuhlem gelieferten Daten warden in dam 
Spelcher gespaichert. Der Spaicher ist mit einer DatenQber- 
tragungsainrichtung verbindbar. Die mduktiva Datenubertra- 
gung erfolgt mittaJs etner stationaren Primarspule und einer 
rotierenden Sekundarspula, die die Spannungsversorgung 
der rotierenden Bauteile ubernimmt. Hierbei ist sowohl die 
' Datenubertragung vom rotierenden Tei! zum stationaren Teli 

> der Galetteneinheit als auch vom stationaren Toil zum 

> rotierenden Teil der Galetteneinheit mdglich. 



U9 

u» 



UJ 

O 



Die folgenden Angaben sind d n v m Anmelder 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Galetteneinheit 
zum Heizen und Fdrdern von Faden mit den Merkma- 
len nach dem Oberbegriff des Anspnichs 1. 

Wahrend der Herstellung eines Fadens, insbesondere 
eines synthetischen Fadens, wird ein Faden uber eine 
geheizte Galette gefiihrt und von dieser gefordert Fur 
eine gleichbleibende Qualitat des Fadens ist es erforder- 
lich, die Galetteneinheit auf einer konstanten Tempera- 
tur zu halten. Durch die DE 36 21 397 Al ist eine Galet- 
te zum Heizen und F6rdem von Faden in einem beheiz- 
baren Galettenmantel, der auf einer Antriebswelle an- 
geordnet ist, bekannt Die Temperatur des Galetten- 
mantels wird mitteis eines Temperaturfuhlers odermeh- 
rerer Temperaturfuhler an dem Galettenmantel ermit- 
telt Die Temperaturverteiiung in axialer Richtung der 
Galette wird mitteis einer beruhrungslosen Datenabfra- 
ge der Mefidaten an eine Steuerelektronik iibermittelt- 
Der gesamte Ablauf der Datenabfrage, Kalibrierung, 
Abfragehaufigkeit, Ansteuerung der McBfiihler und 
dergieichen ist durch die Schaltung fest vorgegeben. 
Fehler, Fehlsteuerungen und dergieichen kdnnen ledig- 
lich momentan erf aBt werden. 

Hiervon ausgehend liegt der Erfindung die Aufgabe 
zugrunde, die bekannte Galetteneinheit zum Heizen 
und FOrdern synthetischer Faden so weiterzubilden, daB 
der Temperatur-MeBbetrieb an die unterschiedlichen 
Anforderungen angepaBt werden kana Ein weiteres 
Ziel ist es, auch kurzzeitig auftretende Abweichungen 
vom Soll-Betrieb zu erfassen und fUr eine spStere Ab- 
frage zu speichern. Ferner soil die Diagnostik an der 
Galette vereinfacht werden. 

ErfindungsgemaB wird die Aufgabe durch eine Galet- 
teneinheit mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost 
Vorteilhafte Weiterbildungen sind Gegenstand der Un- 
teranspHiche. 

Die erfindungsgemSBe Galetteneinheit zum Heizen 
und F5rdem von Faden mit emem beheizbaren Galet- 
tenmantel zeichnet sich dadurch aus, dafi die Galetten- 
einheit einen integrierten elektronischen Speicher auf- 
weist 

In Abhangigkeit von dem herzustellenden Faden, 
dem Herstellungsverfahren und/oder dem Einsatzbe- 
reich einer Galette innerhalb des Herstellungsverfah- 
rens Qbeminunt eine solche Galetteneinheit eine spezi- 
fische Aufgabe. Mit der erfindungsgemafien Galetten- 
einheit vereinfacht sich die Herstellung einer solchen, da 
die spezifischen Funktionen der Galette bei der Auslie- 
ferung oder Montage defuiiert bzw. programmiert und 
die Daten in Speicher abgelegt werden kdnnen. Der 
Speicher kann auch dazu genutzt werden, Anderungen 
der spezifisclien Funktionen vor Ort vorzunehmen, so 
dafi im Rahmen bestimmter Grenzen ein Austausch der 
Galetten nicht notwendig ist 

Durch die Verwendung eines Speichers in der Galet- 
teneinheit, insbesondere im rotierenden Teil, ist es nim- 
mehr auch mdglich, Kalibrierwerte fiir unterschiedliche 
Umgebungstemperaturen zu speichern. Hierzu wird 
Z.B. im Versuchsbetrieb die Temperatur am AuBen- 
mantel der Galette mit einem extemen Temperaturfah- 
ler gemessen. Aus dem Vergleich der inneren und auBe- 
ren Temp ratur ergibt sich der Kalibrierwert Im Sp i- 
cher kdnnen nicht nur Kalibrierwerte fur verschiedene 
Umgebungstemperaturen abgespeichert sein, sondem 
auch Werte f fir unterschiedliche LastverhSltnisse. Ifier- 
durch wird eine Hochrechnung der iuBeren Galetten- 
manteltemperatur aus mneren MeBwerten bei unter- 



schiedlichen Lastzustanden ermdglicht Dies ist insbe- 
sondere bei steigenden Anforderungen hinsichtlich der 
Fadenqualitat von Bedeutung. 
Der Speicher kann auch dazu genutzt werden, kurz- 

5 zeitige St6rungen innerhalb der Galette zu registrieren. 
Bei den Storungen kann es sich um Anderungen der 
Spannungs- bzw. Stromzustande handebi, die z. B. durch 
Wackelkontakte, Temperaturfuhlerbruch oder Kurz- 
fSchlOsse verursacht werden. Die auftretenden Stdrun- 

10 gen innerhalb einer Galette konnen nicht nur seitens der 
Temperaturfuhler herriihren, sondem auch durch die 
tiblicherweise verwendeten elektrischen Heizeinrich- 
tungen bedingt sein. 

Der Speicher kann auch zur Identifikation und Beob- 

15 achtung einer Galette genutzt werden. Dies hat den 
Vorteil, daB das Betriebsverhalten der Galette uber lan- 
gere Zeitraume gespeichert werden kann und diese Be- 
triebswert.e dann ais Erfahrungswerte fur die Konstruk- 
tion weiterer Galetten ausgewertet werden konnen. 

20 Der Speicher kann in willkurlichen oder vorgegebe- 
ncn Zeitabschnitten abgefragt werden. Diese Abfrage- 
moglichkeit hat den Vorteil, daB keine Datenempfangs- 
einrichtung permanent empf angsbereit sein muB. 
Die Anordnung des Speidiers an einem rotierenden 

25 Bauteil hat den Vorteil, daB der Speicher mit der in der 
Galette integrierten Elektronik verknupft und versorgt 
werden kann. Somit bleiben die gespeicherten Informa- 
tionen immer bei der Galetteneinheit. Die stationSre 
Elektronik konnte auch mit in einer Regeleinrichtung in 

30 einem Schaltschrank untergebracht werden. 

GemaB einer weiteren vorteilhaften Weiterbildung 
wird vorgeschlagen, den Speicher an der Antriebswelle 
der Galette anzuordnen, vorzugsweise so anzuordnen. 
daB der Speicher symmetrisch bezUglich der Langsach- 

35 se der Antriebswelle positioniert ist Hierdurch werden 
die durch den Speicher verursachten ungleichmaBigen 
Fliehkrafte verringert, so daB ein Auswuchten der Ga- 
lette vermieden werden kann. Die Anordnung des Spei- 
chers an der Antriebswelle hat auch den Vorteil, daB der 

40 Speicher relativ weit weg von dem heiBen Galetten- 
mantel entfemt ist Der Speicher kann auch auf der 
Antriebswelle auBerhalb des Galettenmantels positio- 
niert werden. Hierdurch wird die thermische Belastung 
des Speichers rmnuniert Diese Anordnung hat auch den 

45 Vorteil. daB der Speicher im wesentlichen auBerhalb der 
elektro-magnetischen Felder einer elektrischen Hei- 
zung liegt Hierdurch wird die Mdglichkeit einer Be- 
triebsstdnmg des Speichers durch starke elektro-ma- 
gnetische Felder minimiert Auf Abschu-mungen des 

50 Speichers gegenuber den elektro-magnetischen Feldem 
kann dann verzichtet werden. 

Statt den Speicher an der Antriebswelle anzuordnen, 
wird altemativ vorgeschlagen, diesen an dem Galetten- 
mantel zu bef estigen. Bei diesem Vorschlag wird be* 

55 rucksichtigt, daB der Galettenmantel gegenuber dem 
stationaren Teil der Galette austauschbar ist und daB 
sich die Eigenschaften, insbesondere TemperaturQber- 
tragungs-Eigenschaften eines Galettenmantels im Laufe 
des Betriebes durch Verschmutzung und/oder Ver- 
so schleiB andem. Femer ist aber auch zu beachten, daB 
trotz v6lliger Identitat mehrerer Bearbeitungsstellen 
di Heizwirkung d r Galetten an diesen Bearbeitungs- 
st 11 n durchaus unt rschiedlich sein kann infolge der 
unterschiedlichen VerschleiB- und Verschmutzungszu- 

65 stande der Galetten, aber auch infolge unterschiedli- 
cher, durch Luftstromimg verursachter Warmeverluste. 
Eui mit dem Galettenmantel austauschbarer Speicher 
en^alt alle diese Informationen. 
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Die Erfindung wirkt sich besonders vorteflhaft bei 
sogenannten Mehrzonen-Galetten aus, die unabhSingig 
voneinander steuerbare Heizzonen aufweisen, wobei 
jeder Heizzone mindestens ein Temperaturfahler zuge- 
ordnet isL Hier liBt sich insbesondere der Abfragezy- 
kius und die Abfrageiiaufigkeit an den einzelnen Zonen 
durch Programmierung an jeder Galette individuell und 
abhangig von den jeweiligen individueUen Anforderun- 
gen vorgeben. 

GemiB einem weiteren vorteilliaften Gedanken wird 
vorgeschlagen, den Speicher zum Abruf und/oder La- 
den von Daten mit einem elektronischen Mikroprozes- 
sor zu verbinden. Der Mikroprozessor ist ein TeO einer 
Dateniibertragungseinrichtung, die mit der Galette ver- 
bunden ist. 

Die Datenubertragungseinrichtung sollte hierbei vor- 
zugsweise beruhrimgslos arbeiten. Die Datenubertra- 
gung aus dem Speicher kann dann auch w^hrend des 
Betriebes der Galette erfolgen. Die Obertragung der 
Daten von einem roderenden zu einem station&ren Bau- 
teil kann hierbei vorteilhaft mit einer stadonaren Pri- 
m^spule imd einer mitrotierenden Sekund^spule er- 
folgen. Diese Ausfuhrung ermoglicht einc Obertragung 
der Daten in serieller, digitaler Form als Spannungsim- 
pulse, 

Eine vorteilhafte Weiterbildung der Galetteneinheit 
besteht in der gemaB Anspruch 1 1 ausgebildeten Daten- 
ubertragungseinrichtung, Zwischen den rotierenden 
Bauteilen und den stationaren Bauteilen der Galetten- 
einheit ist somit nur eiri Obertrager, der sowohl die 
Energie als auch die Daten ubermittelt, angeordnet 
Hierbei werden die Spannungsimpuise der Datensigna- 
le den Spannungsimpulsen der Versorgungsenergie 
(iberlagert, so da6 eine eindeutige Zuordnung der Da- 
tensignale gegeben ist und Storeinflusse aus der Versor- 
gungsenergie ausgeschlossen sind. 

Die Galetteneinheit nach Anspruch 12 ermoglicht 
den standigen Datentransfer von dem Temperaturfiih- 
ler bzw. der MeBkette zur Regcleinrichtung. Erfin- 
dimgsgem^ konnen samtliche Daten auf dem indukd- 
ven Pfad der Energieversorgung. die durch eine statio- 
n^e Primarspule und einer mitrotierenden SekundSr- 
spule gebildet wird, Qbertragen werden. Die Ausfiih- 
rung mit nur einem Obertrager ftihrt bei der Galetten- 
einheit zu einer geringen StOranfiUiigkeit und somit zu 
einem sicheren Betrieb. Kurzzeidg auftretende Abwei- 
chungen kannen direkt zur Regeleinrichtung fibertra- 
gen und entsprecfaend ausgeregelt werden. 

Die digitalen Daten werden hierbei vorteilhaft als 
Kette von Spannungsimpulsen Qbertragen. Die Span- 
nungsimpuise konnen direkt im Sekundarstromkreis der 
Spaimungsversorgung erzeugt werden, indem auf einfa- 
che Weise einc Zusatzlast, z. B, ein Widerstand mit vor- 
gegebener Frequenz, in den Stromkreis eingeschaltet 
wird 

Der Bedeutungsinhalt des jeweiligen Impulses hangt 
davon ab, welche Form die Impulse aufweisen. Eine 
weitere vorteilhafte Mdglichkelt, den biniren Inhalt der 
Daten zu kodieren, ist in der Variadon der AnzaiU der 
pro vorgegebenem Takt auf tr tenden Impulse gegeben. 
Durch diese Form der Dateniibertragung werden St6r- 
einflusse, die die Genauigkeit der tJbertragung beein- 
flussen k6nnen, eliminierL Bei der Kodierung der Daten 
hat sich insbesondere die Modulation der Impulsdauer 
als Vorteilhaft herausgestellt Da es in diesem Fall auf 
die Amplitudenhdhe der Obertragungsfrequenz nicht 
ankommt, kdnnen somit weitere St^reinflGsse vermie- 
den werden. 
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Aufgrund der Oberlagening der Spannungsimpuise 
und da die Obertragungsfrequenz, die Z.B. 10 kHz be- 
tragt, gegenOber der Primarfrequenz, die z. B. 80 kHz 
betragt verschieden ist, laJ3t sich der Qbertragene Da- 
tenstrom abstandsunabhangig durch eine speziell kom- 
binierte Filterschaltung mit Komparator dekodieren. 

ErfindungsgemaB kdnnen digitale Daten beliebiger 
Art auch vom stationaren Teil zum rotierenden Teil der 
Galetteneinheit Qbertragen werden, wobei die Daten- 
iibertragung durch Frequenzmoduiation erfolgt Hier- 
bei kann die DatenQbertragung und die Energieversor- 
gung mit einem Obertrager erfolgen. Die PrimSrfre- 
quenz der Energieversorgung wird zwischen zwei Wer- 
ten variiert und den beiden Frequenzen jeweils ein Digi- 
talwert zugeordnet Da es auf die Amplitude der Fre- 
quenz nicht ankonmit, spielen Schwankungen der Am- 
plitude keine Rolle bei der Obertragung von Daten. 

Der besondere Vorteil dieser Galeteneinheit liegt 
darin, daB ein gezielter Eingriff durch die Regeleinrich- 
tung in der MeBkette ermoglicht wird. AuBerdem kon- 
nen z. B. nach einem Wechsel des Galettenmantels neue 
Kalibrierdaten und/oder ProzeBdaten dem mitroderen- 
den Speicher aufgegeben werden. Zudem konnen wSQi- 
rend des Betriebes neue Abfrageprogramme oder -zah- 
len vorgegeben werden. 

Fur die Kennung der Frequenzen mit denen Daten 
iibertragen werden, ist wenigstens eine Frequenzerken- 
nungseinrichtung vorgesehen. Diese kann vorteilhaft in 
Form eines elektronischen Mikroprozessors ausgebil- 
det sein, der anhand einer Strommessung oder Span- 
nungsmessung die Frequenz erkennt imd die Daten ent- 
schlusselt. Die Frequenz, mit der die Daten Obertragen 
werden, kann z. B. zwischen 40 und 80 kHz vaniert wer- 
den. ZweckmaBigerweise ist die eine Primarfrequenz 
halb so groB wie die andere Primarfrequenz. Die Reali- 
sierung dieser Frequenz kami durch einen Frequenztei- 
ler erzielt werden* 

Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung w r- 
den anhand eines AusfQhrungsbeispiels beschrieben. Es 
zeigt: 

Fig. 1 schematisch einen Fadenlauf eines Fadens Qber 
zwei Galetten, 

Fig. 2 eine Galetteneinheit im LSngsschnitt, 

Fig. 3 zeigt einen Schaltungsaufbau im roderenden 
Tell der Galetteneinheit, 

Fig. 4 schemadsch einen Schaltungsaufbau far eine 
DatenQbertragung zwischen dem station^en und dem 
rotierenden Teil einer Galetteneinheit, 

Fig. 1 zeigt einen Fadenlauf mit dem Faden 1, der 
durch zwei beheizte Galetten 2 und 3 gefdrdert und 
beheizt wird. Dabei wird der Faden 1 in mehreren Wick- 
lungen um die jeweilige Galette 2 bzw. 3 geschlung n 
und innerhalb jeder Wicklung durch eine verschrSnkt 
zur Galette angeordnete Oberlaufrolle 4, 5 gefiihrL 

In der Fig. 2 ist vergrdBert eine Galetteneinheit 2 
bzw. 3 im L^gsschnitt dargestellt 

Die Galetteneinheit 2 besteht aus station^en und ro- 
derenden Bauteilen. Zu den stationaren Bauteilen ge- 
hdrt das Gehause 6, das f est mit einem MaschinengesteU 
(hier nicht gezeigt) verbunden ist 

An dem Gehause 6 ist ein scheibenformiger Halter 7 
angeordnet Der Halter 7 wird zentrisch von einer Hfllse 
8 durchdrungen. Auf der Hiilse 8 sind mehrere, im vor- 
liegenden Fall vier, LamelienkSrper 9.1, 9.2, 93 und 9.4 
aufgefidelt Diese Lamellenkdrper bestehen aus einer 
Vielzahl von Blechlamellen, die jeweils in einer Axial- 
ebene der Hiilse 8 angeordn t sind Auf den Lamellenk- 
drpem 9.1 ... 9.4 sind Induktionsspulen 10.1—10^ fest 
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angebracht Auf der Hulse 8 sind folglich vier Lamel- 
lenkSrper-Induktionsspulen-Paarungen angebracht 
Zum radialen MagnetfluB in dem Galettenmantel 12 
sind seitliche Distanzstucke 11 vorgesehen, welche zwi- 
schen den benachbarten Spulen angeordnet sind. Die 
Induktionsspulen 10.1— 10,4 kdnnen mit einem Strom 
vorgegebcner Frequenz gespeist und jede fur sich ge- 
steuert werden. 

Zu den rotierenden Bauteilen gehort der Galetten- 
mantel 12, der stirnseitig auf der Antriebswelle 14 ange- 
ordnet ist Wie aus der Darstellung in der Fig. 1 ersicht- 
lich ist, ist der Galettenmantel 12 mit der Antriebswelle 
14 formschlUssig oder reibschlussig verbunden. Die An- 
triebswelle 14 erstreckt sich konzentrisch zu der Hulse 
8. Die Antriebswelle 14 wird durch einen im Gehause 6 
ortsfest gelagerten Motor 15 drehend angetrieben. 

In dem Galettenmantel 12 sind melirere Temperatur- 
meBfuhier 16,1 — 16.4 angeordnet Fiir jede Induktions- 
spule 10 ist ein MeBftihler 16 vorgesehen. Die Tempera- 
turftlhler sind jeweils oberhalb der zugeordneten Induk- 
tionsspule in dem Galettenmantel 12 angeordnet Die 
Ausgangssignale der Temperaturfuhler 16.1 — 16.4 wer- 
den verstirkt und in ein digitales Signal umgesetzt Die- 
se digitalen Signale werden in eine Kette von Span- 
nungsimpulsen kodiert und durch den induktiven Me&- 
wertabertrager 17 ortsfest ubertragen und in einer An- 
zeigeeinrichtimg in ein analog lesbares Signal umge- 
formt Oder aber zur Steuerung der Induktionsspulen 
10.1 bzw. 10.2 bzw. 103 bzw. 10.4 verwandt Auf diese 
Weise wird die an den einzelnen TemperaturmeBfuh- 
lern 16.1 bis 16.4 gemessene Temperatur auf einen Soll- 
wert eingeregelt 

Fig. 3 zeigt einen Schaltungsaufbau im rotierenden 
Teil der Galetteneinheit Hierbei wird die MeBkette mit 
den Temperaturfuhlern 16.1 und 16.2 sowie den Festwi- 
dersttoden 29 und 30 von der Stromquelle 28 mit Strom 
versorgt Die Festwiederstande 29.1 und 29J2 definieren 
den MeBbereich. Als Ausgangssignal der Temperatur- 
fuhler 16.1 und 16.2 wird der Spannungsabfall gemessen 
und einem Multiplexer 32 zugefQhrt Vom Multiplexer 
werden die Signale Qber den Verstarker 33 an den Ana- 
log- Digitalwandler 18 geleitet Zur Nullpunktverschie- 
bung erhait der Analog-Digitalwandler ein Signal von 
den Festwiderstanden 30.1 und 30-2. In dem Analog-Di- 
gitalwandler werden nun die analogen MeBsignale in 
digitale Werte umgewandelt und dem Mikroprozessor 
19 zugefOhrt Der Mikroprozessor 19 ist mit dem elek- 
tronischen Speicher 20 verbunden, so daB die Daten im 
Speicher abgelegt werden kdnnen. Der Mikroprozessor 
19 kann jedoch auch auf die abgelegten Daten im Spei- 
cher 20 zuruckgreifen, wie z. B. Kalibrierwerte, Abfra- 
geprogramme und ProzeBdaten. Ober die Leitung 27 
leitet der Mikroprozessor 19 Daten ah eine Datenuber- 
tragungseinrichtung weiter. Der Mikroprozessor 19 
fungiert hierbei als Dateneingabeeinrichtung und Da- 
tenausgabeeinrichtung fur den Speicher 20. Die Daten 
vom Regler (hier nicht gezeigt) gelangen Ober die Lei- 
tung 26 in den Mikroprozessor 19 und von dort in den 
Speicher 20. 

Der Speicher 20 ist an der Antriebswelle oder an 
geeigneter Stelle des Galettenmantels befestigt und ro- 
tiert mit Der Speicher ist adressierbar, nicht fluchtig, 
schreibbar, lesbar und sowohl vom rotier nd n Teil der 
Galette als auch von der station&-en Steuerung aus zu- 
gftnglich. Der Speicher ist so ausgefuhrt, daB Program* 
me, ProzeBdaten und Festwerte gespeichert werden 
konnen. 

In Betracht konunen z. B. Kalibrierdaten. Hierbd ist 



zu berucksichtigen. daB die Temperaturabfrage im In- 
neren des Galettenmantels erfolgt, wShrend es auf die 
Temperatur am AuBenmantel der Galette ankommt Es 
konnte so die Temperatur auBen auf der Mantelfiache 
5 mittels z-B. Pyrometer real gemessen und die. durch 
Temperaturfuhler abgefragte Temperatur im Inneren 
des Galettenmantels hiermit verglichen und auf den rea- 
len Wert umgerechnet werden. Diese Korrelation zwi- 
f schen MeBwert und tatsachlichem AuBenwert konnte 

10 als Kennlinie gespeichert werden. Ebenso konnten Feh- 
lermeldungen, wie z. B. "FQhler offen", "FUhler kurzge- 
schiossen", "Obertemperatur**, "Innentemperatur^ ge- 
speichert und sp^ter abgeruf en werden. 

Ebenso konnten Programme, wie z. B. Abfrage-Zy- 

15 klen, in den Speicher eingegeben werdea 

Die Anordnung des Speichers im stationaren Teil der 
Galette ist ebenso mogUch. Die systemspezifischen Da- 
ten, die bei einem Wechsel oder Reparatur des Galet- 
tenmantels bestehen bleiben, konnten in einem Speicher 

20 abgelegt sein, der am stationaren Teil der Galette ver- 
bleibt Dadurch ist ein Identinzierung der Galette jeder- 
zeit moglich. 

Der in Fig. 3 gezeigte Temperaturfuhler 31 miBt die 
Innentemperatur des Schalticreises. Damit wird gewihr- 

25 leistet, daB die Schaltung inmier in einem optimalen 
Betriebsbereich arbeitet Bei Temperaturschwankun- 
gen im Schaitkreis k5nnten aber auch zuvor ermittelte 
Korrekturwerte den einzelnen Elektronikbauteilen auf- 
gegeben werden. 

30 Der Komparator 34 stellt fest, ob der StromfluB durch 
die MeBkette in seinem vorgegebenen Bereich liegt 
Sein Signal wird dem Mikroprozessor 19 zugefiihrt 

Det Schaltplan nach Fig. 4 zeigt die induktive Ener- 
gieversorgung der MeBkette sowie die darin enthaltene 

35 Datenubertragungseinrichtung. Bei dieser Anordnung 
ist die Primarspule 22 mit dem zugeordneten Strom- 
kreis an dem Halter 7 angeordnet Die SekundSrspule 
21 ist mit dem ihr zugeordneten Stromkreis an dem 
Galettenmantel 12 befestigt Zur Spannungsversorgung 

40 wird die Primarspule 22 mit einem Wechselstrom mit 
einer vom Frequenzgeber 35 vorgegebenen Frequenz 
von 2. B. 80 KHz rechteckformig beschickt Die in der 
Sekundarspule 21 induzierte Spannung wird fiber die 
Diode 37 und den Gleichrichter 38 gleichgerichtet und 

45 fiber den Spannungsgeber 39 zur Versorgung der MeB- 
kette weitergeleitet 

Die Datenubertragungseinrichtung sieht nun vor, daB 
die Datenleitung 27, die vom Mikroprozessor 19 (vgL 
Fig. 3) kommt, dem Schalter 42 zugefuhrt wird. Der 

50 Schalter 42 wird abh^gig vom Datensignal gedffnet 
und geschlossen, so daB aiifgrund der Zusatzlast 41 bei 
geschlossenem Schalter ein Spannungsimpuls erzeugt 
wird. Damit wird eine Kette von Spannungsimpulsen 
gebildet, die mit einer vom Mikroprozessor 19 bestimm- 

55 ten Obertragungsfrequenz mittels der SekundlU^ule 
21 aufgegeben und zur Primarspule 22 fibertragen wird. 
Der binare Inhalt der Daten kann durch die Form der 
erzeugten Impulse oder durch die Impulsanzahl pro 
vorgegebenem Takt kodiert werden. Hierbei wird ein 

60 Takt mit konstanter Zeit gewahlt, der unabhangig von 
der Obertragungsfrequenz ist Die Form der Span- 
nungsimpulse kann hierbei durch die Impulsdauer oder 
die ImpulshShe moduliert werden. Der binare Inhalt des 
jeweiligen Pulses (0 oder 1) kann somit entweder aus 

65 der Impidsbreite, der Impulsh6he, der Anzahl der Im- 
pulse pro Takt oder aus dem Abstand der Impulse pro 
Takt ermittelt werden. Durch diese digitale Form der 
Obertragung werden Stdreinflfisse, die die Genauigkeit 
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der Obertragung b einflussen konnten, eliminiert Die 
Obertragungsspannung uberlagert sich induktiv der 
Primarspanung. Die Obertragungsfrequenz betragt z. B, 
10 KJiz. Zur Ruckgewinnung des Obertragungssignals 
werden die primarseitigen Stromschwankungen dem 5 
MeBwertwiderstand 43 zugefQhrt Die damit erzeugten 
Spannungsimpulse werden dem Filter 44 aufgegeben. 
Der Filter 44 filtert die hochfrequentc Primarfrequenz, 
z. B. 80 kHZ, heraus. Das ausgefilterte Signal wird einem f 
zweiten Filter 45 zugefiihrt, der eine Glattung der Tie- 10 
fenfrequenzen vomimmt Beide Signale werden dem 
Komparator 23 aufgegeben, der die iibertragenen Si- 
gnale dekodiert und an einen Regler weiterieitet 

Die Datenabertragung vom Regler (stationarer Tell) 
zum Speicher 20 (rotierender Teil) Oder Mikroprozes- 15 
sor 19 erfolgt derart, da£ die digitaien Signale dem Um- 
schalter 36 aufgegeben werden, Mittels Umschalter 36 
wird die Primarfrequenz in zwei bestimmten Werten 
variiert Hierbei hat sich vorteilhaft herausgesteilt, daB 
der zweite Wert der Primarfrequenz genau die Haifte 20 
der Primarfrequenz betragt So kdnnte z B. die Primar- 
frequenz zwischen 80 kHz und 40 kHz variieren. Beiden 
Frequenzen wird sodann jeweils ein Digitalwert zuge- 
ordnet Somit wird ein Wechselstrom unterschiedlicher 
Frequenz der Primarspule 22 aufgegeben. Die induzier- 25 
ten Spannungsimpulse in der Sekundarspule werden ei- 
ner Frequenzerkennungseinrichtung 25 zugefQhrt, wel- 
che die jeweiligen Frequenzen einem digitaien Wert 
zuordnet Statt einer Spannungsmessung kann die Fre- 
quenzeinrichtung die Frequenz mittels einer Strommes- 30 
sung identifizieren. Eine weitere Maglichkeit besteht in 
der Zahlung von Impulsen pro Zeiteinheit Durch den 
Umsetzer 40 werden die seriellen digitaien Werte in 
paraliele Daten umgewandelt und dem Mikroprozessor 
Oder diriekt dem Speicher 20 zugefiihrt Die Frequenzer- 35 
kennung kann hierbei auch direkt vom Mikroprozessor 
(19) vorgenommen werden, 

Bezugszeichenliste 

40 

t Faden 

2 Galette, Galetteneinheit 

3 Galette, Galetteneinheit 

4 Oberlaufrolle 

5 OberlaufroUe 45 

6 Geh^use 

7 Halter 

8 Hulse 

9 Lamellenkdrper 

10 Induktionsspule 50 

11 Distanzsttlck 

12 Galettenmantel 

13 Stimseite 

14 Antriebswelle 

15 Motor 55 

16 TemperaturmeBfOhler 

17 MeBwertubertrager, DatenObertrSger 

18 Anaiogdigitalwandler 

19 Mikroprozessor 

20 Speicher 60 

21 Sekundarspule 

22 Primfirspule 

23 Komperator 

24 Frequenzteiler 

25 Frequenzerkennungseinrichtung 65 

26 Datenleltung 

27 Datenleltung 

28 Stromquelle 



29 Festwiderstand 

30 Festwiderstand 

31 Temperaturfuhler 

32 Multiplexer 
33Verstarker 

34 Fensterkomperator 

35 Frequenzgeber 

36 Umschalter 

37 Diode 

38 Gieichrichter 

39 Spannungsregler 

40 Umsetzer 

41 Zusatzlast 

42 Schalter 

43 MeBwiderstand 

44 Filter 

45 FUter 

- Patentanspruche 

1. Galetteneinheit zum Heizen imd Fordern von 
Faden mit station^ren Bauteilen und rotierenden 
Bauteilen, zu denen ein beheizbarer Galettenman- 
tel gehort, dessen Temperatur durch Temperatur- 
fiihier gemessen wird, wobel die Ausgangssignale 
des Temperaturfuhlers von einem der rotierenden 
zu einem der stationaren Bauteile induktiv iibertra- 
gen und einer Regeleinrichtung zugefiihrt werden, 
dadorch gekennzeichnet* daB in die Galettenein- 
heit ein elektronischer Speicher (20) integriert ist, 
der mit dem Temperaturfiifaler (16.1 bis 16.4) elek- 
trisch verbunden und der durch Dateneingabeein- 
richtungen adressierbar und beschreibbar sowie 
durch Datenausgabeeinrichtungen lesbar ist, und in 
dem zumindest einige der Signale aus der Signal- 
kette zwischen dem TemperaturfOhler (16.1—16.4) 
und der Regeleinrichtung, wie z. B. Ausgangssigna- 
le des Temperaturfahlers, Eingangssignale zur 
Steuervmg des Temperaturfuhlers, Kaiibrierwerte 
ffir den Temperaturfuhler, . Abfrageprogranmae> 
Prozefidaten, speicherbar sind 

2. Galetteneinheit nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Speicher (20) an einem der 
rotierenden Bauteile angeordnet ist. 

3. Galetteneinheit nach Anspruch 2, dadurch ge> 
kennzeichnet, dafl der Speicher (20) an der An- 
triebswelle (14) angeordnet ist, vorzugsweise au- 
Berhalb des Bereiches des Galettenmanteb (12). 

4. Galetteneinheit nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Speicher (20) in der LaUigs- 
achse der Antriebswelle (14) angeordnet ist 

5. Galetteneinheit nach Anspruch 2, dadurch g - 
kennzeichnet, dafi der Speicher (20) an dem ab- 
nehmbaren Teil der Galetteneinheit (2, 3), insbe- 
sondere dem Galettenmantel (12) angeordnet ist 

6. Galetteneinheit nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB flber die 
Lange der Galetteneinheit (2, 3) mehrere Induk- 
tionsspuien (10.1 — 10.4) angeordnet sind, die selb- 
stlndig steu rbar sind und denen jew ils ein Tem- 
peraturfOhler (16.1—16.4) zugeordnet ist. und daB 
in dem Speicher (20) ein Abf ragezyklus gespeichert 
ist, mit welchem die zeitliche Reihenf olge und H&u- 
figkeit der Temperaturabfrage an den einzelnen 
TemperaturmeflfOhlem (16.1, 16.2, 163, 16.4) vor- 
gegebenwird. 

7. Galettenemheit nach einem der Ansprflche 1 bis 6, 
dadtuich gekennzeidmet daB die Dateneingabe- 
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und die Datenausgabeeinrichtung ein elektroni- 
scher Mikroprozessor (19) ist 

8. Gaietteneinheit nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sowohl der elektronische Mikro- 
prozessor (19) als auch der Speicher (20) an einem 5 
der rotierenden Bauteile befestigt sind. 

9. Gaietteneinheit nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sowohl der elektronische Mikro- 
prozessor (19) als auch der Speicher (20) an einem f 
der St adon^ren Bauteile befestigt sind 1 0 

10. Gaietteneinheit nach einem der Anspriiche 2 bis 
8, dadurch gekennzeichnet, daB die Datenubertra- 
gung zwischen Speicher (20) bzw. Mikroprozessor 
(19) und Regeleinrichtung durch eincn Datenuber- 
trager (17) erfolgt, der eine stationare Primarspule 15 
(22) und eine zur Primarspule konzentrische, rotie- 
rende Sekundarspule (21) aufweist. wobei die Da- 
ten in digitaler Form als Spannungsimpulse induk- 
tiv ubertragen werden. 

11. Gaietteneinheit nach Anspruch 10 dadurch ge- 20 
kennzeichnet, daB der Datenubertr^ger (17) zur 
Obertragung der Versorgungsenergie ftir den 
Temperaturfuhler (16.1 — 16.4) dient und daB die 
Spannungsimpulse der Datensignale den Span- 
nungsimpulsen der Versorgungsenergie uberlagert 25 
werden. 

IZ Gaietteneinheit zum Heizen und Fordern von 
Faden mit stationaren Bauteilen und rotierenden 
Bauteilen, zu denen ein beheizbarer Galettenman- 
tel gehort, dessen Temperatur durch Temperatur- 30 
fuhler gemessen wird, wobei die Ausgangssignale 
deis Temperaturfuhlers aus einer MeBkette als Da- 
tensignale hervorgehen, die Datensignale von ei- 
nem der rotierenden zu einem station^en Bauteile 
mittels einer PrimlLrspule und einer Sekundarspule 35 
induktiv ubertragen imd einer Regeleinrichttmg zu- 
gefOhrt werden, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Primarspule (22) und die Sekundarspule (21) die 
Versorgungsenergie fur den Temperaturfuhler 
(16.1—16.4) und die MeBkette ubertragen und daB 40 
die Spannungsimpulse der Datensignale den Span- 
nungsimpulsen der Versorgungsenergie uberlagert 
werden. 

13. Gaietteneinheit nach Anspruch 1 1 oder 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB der binare Inhalt der 45 
Datensignale durch die in einem vorgegebenen 
Takt auftretende Anzahl imd/oder die Form der 
Spannungsimpulse kodiert wird. 

14. Gaietteneinheit nach Anspruch 13» dadurch ge- 
kennzeidinet, dafi die Form der Spannungsimpulse 50 
mittels der Impulsdauer und/oder der Impulshdhe 
variiertwird. 

15. Gaietteneinheit nach einem der Anspruche 11 
bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB der Daten- 
strom auf der Primarseite dekodiert wird. mdem 55 
zunachst mittels eines Filters (44) die Primarfre- 
quenz aus dem Datenstrom gefiltert wird und das 
Signal direkt und nach einer zweiten.Filtening ei- _ 
nem Komparator (23) zugefiihrt wird 

16. Gaietteneinheit nach Anspruch 10, dadurch ge- 60 
kennzeichnet, daB der Datenubertrager (17) zur 
Obertragung der Versorgungsenergie fOr den 
Temperaturfuhler (16.1—16.4) dient und daB die 
Datenabertragung durch Frequenzm dulation r- 
folgt 65 

17. Gaietteneinheit zum Heizen und Fdrdem von 
Faden mit stotionaren Bauteilen und rotierenden 
Bauteilen* zu denen ein beheizbarer Galettenman- 
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tel gehort, dessen Temperatur durch Temperatur- 
fuhler gemessen wird, wobei die Ausgangssignale 
des Temperaturfuhlers aus einer MeBkette als Da- 
tensignale hervorgehen, die Datensignale von ei- 
nem der rotierenden zu einem stationaren Bauteile 
mittels einer PrimSrspule und einer Sekundarspuie 
induktiv ubertragen und einer Regeleinrichtung zu- 
gefuhrt werden, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Primarspule (22) und die Sekundarspule (21) die 
Versorgxmgsenergie fur den TemperaturfOhler 
(16.1 — 16.4) und fiir die MeBkette und die Datensi- 
gnale von der Regeleinrichtung Ubertragen, wobei 
die Dateniibertragung durch Frequenzmodulation 
erfolgt. 

18. Gaietteneinheit nach Anspruch 16 oder 17, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Datenubertrager 
(17) digitale Daten vom stationaren Teil zum rotie- 
renden Teil libertragt, wobei die Primarfrequenz 
der Versorgungsenergie zwischen zwei Werten va- 
riiert imd den beiden Frequenzen jeweils ein Digi- 
talwert zugeordnet wird und zur Dekodienmg der 
Datenstrom auf der Sekundarseite uber eine Fre- 
quenzerkennungseinrichtung (25) gefiihrt wird. 

19. Gaietteneinheit nach Anspruch 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Frequenzerkennungseinrich- 
tung ein elektronischer Mikroprozessor (19) ist, in- 
dem die Frequenz mit einer Strommessung oder 
Spannungsmessung identitiziert und in Digitalwer- 
te umgewandelt wird 
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